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Pavemetrics en resumen

Empresa canadiense fundada en 2009

- “Spin-off” del Instituto Nacional de Optica
Canadiense (INO)

Lider en sistemas de vision numérica
paralainspeccion automatica de las
Infraestructuras de transporte

» Alta velocidad, alta precision, algoritmos de
deteccion automatica de los defectos

'y | RN Solucion dominante en el mundo para
Sede de Pavemetrics la medicion de la condicion de vias

Québec, Canada
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200+ sistemas en 35+ paises
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Deteccion de FO.D. en las Inspeccion de ferrocarriles
pistas aeroportuarias

Inspeccidén de pavimentos

Inspeccidn de tuneles




Aeropuertos utilizando actualmente

la tecnologia de Pavemetrics
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Inspeccidn automatica de pavimentos

Fisuras (longitud, tipo, ancho)
Macro-textura
Desprendimiento de agregados
Asentamiento de juntas
Ahuellamiento
Perfil longitudinal
- indice Internacional de Rugosidad (IRI)
- Geometria vial

Deteccion automatica de F.O.D.

Dimensiones
Coordenadas de GPS
Alarma segun la gravedad del F.O.D.
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Pavimento asfaltico
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Hormigon de cemento




Hormigon de cemento
Portland
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eometria vial
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Resolucion lateral 6ptima

. LCMS Especificaciones
| _9 ’, Velocidad de adquisicion 11,200 perfiles/s
= : :: Precision vertical 0,5 mm
Bad Resolucion lateral 1 mm
g "y
- Vision transversal 4m
Operabilidad Dia y noche
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- Deteccion automatica de
fisura

S




LCMS Otros
4160 puntos / 4 metros 2 puntos / 4 metros
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Eje transversal (2 m)
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Imagen de Intensidad
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« Operacion a alta velocidad

« Operacion de dia o de noche
e Sistema mouvil

 Deteccion de F.O.D.de 2 mm
« Clasificacion automatica

« Capacidad de detectar todo

: ) Moderate

lo que tiene un area:
Papel
Metal

Plastico Low

etc. 24
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Fly to e.g., San Frandisco
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- Ejemplo de F.O.D. #2
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“*Unainspeccion visual
estandar de las pistas
recomendada por la FAA
permite localizar no mas
de 3%-4% de los F.O.D.
presentes en las pistas
durante 1 dia completo”

(Runway Safety: FOD, Birds, and the Case for
Automated Scanning, Insight SRI, 2010)
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Muchas gracias

Vision Technology for Inspection of Transportation Infrastructures

Alice Duval Fleury

+1 581 997 2997
alice@pavemetrics.com
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