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Concepto	
  TopSky	
  

TopSky	
   es	
   un	
   producto	
   que	
   está	
   formado	
   por	
   un	
   grupo	
   de	
  
procesadores	
  dedicados	
  a	
   funciones	
  especificas,	
   los	
   cuales	
   se	
  
integran	
   como	
   un	
   sistema	
   de	
   GesVón	
   de	
   Tránsito	
   Aéreo	
  
proporcionando	
   capacidades	
   funcionales	
   para	
   proveer	
   el	
  
servicio	
   de	
   Control	
   de	
   Tránsito	
   Aéreo	
   ya	
   sea	
   en	
   Centros	
   de	
  
Control	
  En-­‐ruta,	
  Aproximación	
  y	
  Torres	
  de	
  Control.	
  
	
  
	
  



Concepto	
  TopSky	
  

El	
   sistema	
   TopSky	
   Vene	
   un	
   diseño	
   modular	
   con	
   una	
  
arquitectura	
  distribuida	
  para	
   asegurar	
   robustez	
   inclusive	
  bajo	
  
condiciones	
  operacionales	
  adversas.	
  
	
  
El	
   principio	
   de	
   procesamiento	
   distribuido,	
   desarrollado	
   por	
  
THALES	
   ATM	
   para	
   el	
   sistema	
   TopSky,	
   garanVza	
   que	
   los	
  
Servicios	
  de	
   	
  Tránsito	
  Aéreo	
   sean	
  proporcionados	
  de	
  manera	
  
segura	
   e	
   ininterrumpida.	
   Por	
   consecuencia	
   cumple	
   los	
   mas	
  
altos	
  estándares	
  internacionales	
  al	
  respecto.	
  
	
  
	
  
	
  
	
  



Concepto	
  TopSky	
  

Todos	
   los	
   procesadores	
   y	
   sub-­‐sistemas	
   para	
   desplegar	
   la	
  
información	
   a	
   los	
   CTA	
   están	
   interconectados	
   por	
   redes	
  
redundantes	
   (LAN).	
   Las	
   computadoras	
   que	
   proveen	
   servicios	
  
(por	
   ejemplo:	
   Flight	
   Data	
   Processing)	
   	
   también	
   están	
  
duplicadas.	
   	
  =>	
  Concepto	
  “Fail-­‐So9”.	
  
	
  
Todos	
  estos	
  elementos	
  procesan	
  datos	
  e	
  información	
  para	
  ser	
  
presentada	
   en	
   pantalla,	
   la	
   cual	
   sirve	
   a	
   los	
   usuarios	
   para:	
  
proveer	
   datos	
   de	
   vuelo	
   requeridos	
   para	
   proporcionar	
  
separación	
  a	
   las	
  aeronaves,	
  desplegar	
  alertas	
  y	
  cualquier	
  otra	
  
información	
  adicional.	
  
	
  



Concepto	
  TopSky	
  

El	
  sistema	
  TopSky	
  esta	
  formado	
  por:	
  
	
  
•  Front	
  Processing	
  FuncVon	
  	
  
•  MulV	
  Sensor	
  Tracking	
  FuncVon	
  	
  
•  Bypass	
  Surveillance	
  Data	
  Processing	
  FuncVon	
  	
  
•  Flight	
  Data	
  FuncVon	
  (FDF)	
  	
  
•  Safety	
   Nets	
   and	
   Monitoring	
   Aids	
   Processing	
   funcVon	
  

(SNMAP)	
  	
  
•  Flight	
  Plan	
  Conflict	
  FuncVon	
  (FPCF)	
  	
  
•  Human	
  Machine	
  Interface	
  FuncVon	
  (HMI)	
  	
  
•  Etc.	
  

	
  



Funciones	
  Básicas	
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Ventana	
  de	
  Plan	
  de	
  Vuelo	
  



•  Símbolos	
  de	
  trazas	
  actuales:	
  
	
  

ÚlVma	
  posición	
  	
  
	
  

PSR	
  
	
  

SSR	
  	
  
	
  

Proyección	
  	
  
	
  

1200	
  	
  
	
  

1400	
  	
  
	
  

2000	
  	
  
	
  

1500	
  	
  
	
  

SSR	
  +	
  PSR	
  
	
  

FPT	
  	
  
	
  

3000	
  	
  
	
  

Símbolos	
  de	
  las	
  trazas	
  en	
  la	
  HMI	
  



•  Nuevos	
  símbolos	
  de	
  trazas:	
  
	
  

SSR	
  +	
  PSR	
  +	
  ADS-­‐B	
  
PSR	
  +	
  ADS-­‐B	
  

SSR	
  +	
  ADS-­‐B	
  
	
  

ADS-­‐B	
  	
  	
  High	
  quality	
  	
  
	
  

ADS-­‐B	
  	
  	
  Low	
  quality	
  	
  
	
  

Símbolos	
  de	
  las	
  trazas	
  en	
  la	
  HMI	
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Arquitectura	
  del	
  sistema	
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Arquitectura	
  del	
  sistema	
  



•  Se	
  encuentra	
  operando	
  TopSky	
   (procesamiento	
  MEDISIS)	
  en	
  
CCA	
  Mérida	
  desde	
  Diciembre	
  de	
  2013	
  sin	
  receptores	
  ADS-­‐B.	
  

En	
  proceso	
  de	
  implementación:	
  
•  CCA	
  Monterrey	
  
•  CCA	
  Mazatlán	
  
•  CCA	
  México	
  

Estado	
  actual	
  de	
  TopSky	
  en	
  México	
  

Procesamiento:	
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CUL	
  

VER	
  

MMID	
  	
  
MEDISIS	
  

MMTY	
  
RDP	
  

MMEX	
  
RDP	
  

MMZT	
  
RDP	
  

Estado	
  actual	
  de	
  TopSky	
  en	
  México	
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Instalación	
  de	
  antenas	
  ADS-­‐B:	
  
Si,o	
   Avance	
  

Peñón	
  PEN	
   90%	
  

Cerro	
  Gordo	
  CGO	
   90%	
  

Toluca	
  TLC	
   90%	
  

TWR-­‐MEX	
   90%	
  

Ajusco	
  AJO	
   20%	
  

Cerro	
  Catedral	
  CAT	
   50%	
  

Cd.	
  del	
  Carmen	
  CME	
   20%	
  

Cerro	
  Potosí,	
  NL	
   0%	
  

Monterrey	
  MTY	
   0%	
  

Puerto	
  Peñasco	
  PPE	
   0%	
  

Estado	
  actual	
  de	
  TopSky	
  en	
  México	
  



  S  Sistema de  
  I  Información  
  A  Aeronáutica  
  A  Automatizada para  
  T  Torres de control 

 
Se encuentra En operación en 41 Torres de Control de 
México. 

Sistemas	
  para	
  Torres	
  de	
  Control	
  

SIAAT	
  



El	
   sistema	
  SIAAT	
  en	
  su	
  conjunto	
  aglomera	
  algunas	
   funciones	
  y	
  
comandos	
   que	
   hacen	
   de	
   la	
   acVvidad	
   de	
   Control	
   de	
   Tránsito	
  
Aéreo	
  más	
  sencilla.	
  
	
  
Uno	
   de	
   los	
   beneficios	
   inmediatos	
   que	
   se	
   obVenen	
   de	
   este	
  
sistema	
  es	
  que	
   la	
   coordinación	
   con	
  el	
   respecVvo	
  ACC	
   y	
   con	
   la	
  
oficina	
  OSIV	
   (ARO)	
  correspondiente	
  se	
  hará	
  vía	
  envió	
  de	
  datos	
  
electrónicos.	
  
	
  
Aunado	
   a	
   esto	
   tenemos	
   la	
   impresión	
   de	
   Vras	
   de	
   manera	
  
automáVca,	
  ya	
  sea	
  en	
  llegadas	
  o	
  salidas,	
  así	
  como	
  la	
  obtención	
  
de	
  un	
  ETO	
  muy	
  confiable	
  dado	
  el	
  origen	
  del	
  mismo.	
  	
  

Sistemas	
  para	
  Torres	
  de	
  Control	
  

SIAAT	
  



VENTANA  DE MSG 
ENVIADOS 

TIRA ELECTRONICA 

FPL´S ALMACENADOS 
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Sistemas	
  para	
  Torres	
  de	
  Control	
  



CPL ARR 

FPL DEP 

EST CNL 

Metar Cerrar 

Borrar 

Trans 

MMMXZRZX 

(CPL-TAO143/A2345-AT43/M-S/C-MMMX-XUPNX/1645F220-
N0245F220  XUPNX UJ65 UPN –MMPN-0) 

FORMATO DE UN MSG CPL 



Sistemas	
  para	
  Torres	
  de	
  Control	
  

SmartStrips	
  
Se	
  desarrolla	
  bajo	
  el	
  mismo	
  requerimiento	
  que	
  SIAAT	
  pero	
  con	
  
interfaz	
   grafica	
   avanzada	
   que	
   inclusive	
   permite	
   escritura	
   a	
  
mano	
  en	
  Tiras	
  de	
  Control	
  y	
  manejo	
  de	
  mensajería	
  ATS,	
  mayor	
  
robustez	
  y	
  sin	
  Vras	
  de	
  papel.	
  
	
  
El	
   sistema	
   smartStrips	
   es	
   una	
   solución	
   de	
   nueva	
   generación	
  
derivado	
  de	
  TAPtools	
  para	
  el	
  manejo	
  de	
  datos	
  de	
  vuelo	
  que	
  en	
  
base	
   en	
   automaVzación	
  mejora	
   la	
   eficiencia	
   y	
   la	
   seguridad	
   en	
  
todo	
  Vpo	
  de	
  espacios	
  aéreos.	
  
	
  
-­‐Cuenta	
  con	
  alertas	
  para	
  el	
  Controlador.	
  
-­‐Adaptabilidad.	
  

	
   	
  *En	
  operación	
  en	
  MMSP	
  solamente.	
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¿PREGUNTAS?	
  


